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法村社会支持网络的整体
结构研究
块模型及其应用,

刘　军

刘　军　 哈尔滨工程大学人文社会科学学院社会学系副教授　博士

,

本文根据笔者的博士学位论文中的一节增补而成。感谢我的导师郭志刚教授的指

导，也向马戎教授、刘世定教授、邱泽奇教授、谢立中教授、
-. /0)1)**

教授和
2. %30&1)*4

教授致谢。同时感谢本文的匿名评审专家提出很多的修改意见。本文为国家社会科学

基金项目（批准号为
"56%7""8

）、教育部人文社科基金项目（批准号为
"$29:5""";

）、同时

受教育部留学回国人员科研启动基金和中国博士后科学基金（
!""5"$;<;8

）的资助，特此

一并致谢。

摘　要：本文利用“块模型”方法分析黑龙江省一个村落的社会支持网，是针

对费孝通教授提出的“差序格局”理论进行社会网络意义上的一种量化研究。

研究发现，在“劳力支持”网络和“亲属关系网”中都存在四个子群。这种发现

揭示了法村村民之间的互助行为的整体模式。“块模型”的价值在于可以揭

示多种社会网络的整体结构和关系模式。因此，块模型方法可用来研究特别

重视“关系”的中国社会。

关键词：块模型　差序格局　社会网络分析　社会支持网络

一、导言

“关系”一词对于中国人来说再熟悉不过了。许多学者也从多个方

面对此进行了研究。费孝通教授曾经提出被广泛引用的“差序格局”概

念，他认为，“中国社会是以‘自己’为中心，按照亲属关系的远近向外扩

展的亲属关系网，好像一块石头投到水面上所激起的一圈圈波纹，波纹

所及就发生关系，愈推愈远，也愈推愈薄。亲属关系就是根据生育和婚

姻事实所发生的社会关系。”（费孝通，
<88:

：
!5 $"

）费先生的“差序格

局”就是以家庭为中心的差序格局，它表达了在乡土社会中以家庭为中

心的网络结构，并且这种结构至今仍有存在的基础。但是，有人通过研
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究职业女性的社会支持网络发现，中国人的社会关系也表现出“社群

性”，并且指出了这一网络所具有的如下特点：第一，中国职业女性的社

会支持网络是“公共的”，没有中心，不是西方那种以“个人”为中心的社

会网（
=)>>?@A B C)13&D(*4

，
<8::

：
!E

）。中国人往往把家庭看成是一个

整体，把自己看成是整体的一部分，从人与人之间的相互关系的角度出

发考虑问题，因此中国的社会支持网常常是无中心的，与西方的社会网

络截然不同。第二，网络资源的整体性供应，这反映了中国文化重整体

的特点（
FG)AHI@AJ，<88E：<$# <E#

）。

这两种观点看似矛盾，实际上谈到的是一个问题。无论是西方社

会，还是东方社会，任何一个家庭都有亲属和朋友，都有一个以家庭为

中心的关系网络，但是，如果该家庭与各个网络成员（特别是近亲）的来

往非常紧密，以至于网络的“中心点”体现得不明显，那么整个网络便表

现出“整体性”和“社群性”，以至于在该整体中的资源可以看成是公共

的。前者便是以各个家户为中心的“差序格局”，后者便是“社群网络”。

上述研究和分析都带有“描述”的性质，没有给出具体的分析。笔

者虽然曾经涉及到研究此类问题的方法（刘军，
!"";

），但是也没有给出

操作化意义上的研究，本文的任务即在于此。本文结合一个村落的社

会支持网，定量地分析其“差序格局”和“社群网络”，分析社会支持网络

的整体结构。

<

关于本次调查的细节，诸如信度和效度，社会支持的分类等问题，请参见拙作（
!"";

）。

!""$

年
!

月
;

日至
$

月
;

日，笔者到黑龙江省桦南县境内的一个

自然村落———法村，进行为期一个月的实地考察，研究各个家庭之间的

各种支持关系。笔者主要利用“线人”和“深度访谈”方法收集到各个家

庭之间相互帮助的资料。１以“帮工关系”为例，具体做法是，多个“线

人”帮助笔者分析各个家庭之间在秋收打场之时相互帮工的情况，得到

的资料是
<"$×<"$

矩阵，记为
K

。矩阵
K

中的各项用
!

"#

表示，其具体

取值为：
!

"#

L

<

如果
(

支持
M

"

｛ 其他
。法村有

<"$

个家庭，人口
$$$

人，家庭

N

结构如下表所示：
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城市中的“空巢家庭”类型一般指所有子女都在外地工作的老俩口家庭。本文借用这个术

语表示在农村中现已普遍存在的“老俩口”家庭，他们的子女一般住在附近，而不在外地。

$

艾弗雷特（
/0)1)**

，
!""!

：
<"!

）指出，“在处理大网络的时候，较好的方法是事先把该网络分成

较小的部分。”本研究对象是一个包含
<"$

个行动者的网络，很多网络指标可以用电脑计算出

来。如果网络规模增加，有的网络统计量的计算量将呈指数增加。例如，如果要计算出一个

千人网络的
!"

个子群，其计算量之大，即使当代超级电脑也难以胜任。

5

对于一个网络中任何两个点来说，如果它们与网络中所有其它点有相同的“来”“往”关系，

则说明这两个点具有结构对等性（参见
=@II)1?@A B O@GI*

，
<885

；
/0)1)**

，
!""!

；刘军，
!""5

：
<:8

<8!

）。

表
!

：法村的家庭类型分布

家庭类型

家庭数目

核心 主干 空巢２ 单身

#; <: <E $

　　我把法村中存在的社会支持分为情感支持、劳力支持、资金支持以

及借物支持四类，也分析了各个家庭之间的“亲属关系”、“朋友关系”

等。从实地的资料可以“感觉到”，法村的社会支持网络可以分为多个

派系或者子群。３本文利用“劳力支持”数据分析帮派性，试图找出法村

存在多少个“子群”，并且对发现做出解释。

由于在具体分析的时候要用到块模型思想和
6PQ6PR

程序，而

该方法对于国内学术界来说比较陌生，所以，这里有必要首先对此加以

介绍。

在社会网络分析中，我们可以根据“结构对等性”（
I*1G'*G1@>

)SG(0@>)A')

）（上述程序的设计根据的就是“结构对等性”４这个概念）对

行动者进行分类，对此进行研究的方法就是块模型分析方法。块模型

方法是根据结构性信息把各个点进行分区，达到简化信息的作用。但

是，由于它关注的是网络的总体结构，不同于个体网络分析，因而可以

在总体上简化网络的结构而不会丧失很多信息。

二、块模型和ＣＯＮＣＯＲ程序

块模型（
T>&'3?&U)>I

）分析最早由怀特、布尔曼和布雷格（
=V(*)

，

C&&1?@A B C1)(J)1

，
<8E#

）提出，它是一种研究网络位置模型的方法，是

对社会角色的描述性代数分析。后来，学者们从许多方面对此概念进

行了深入研究和推广。其最新进展是随机块模型以及块模型的深化

（
I*&'V@I*(' T>&'3?&U)>I

）（
=@II)1?@A B O@GI*

，
<885

；
9&1)(@A

，
C@*@J)>M B
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O)1>(J&M

，
!"""

：
<!

）。除此之外，许多学者还运用“块模型”研究一些具体

问题，例如对科学共同体的研究（
C1)(J)1

，
<8E#

）、对世界经济体系的研

究（
%A+U)1 B W('3

，
<8E8

）、对组织问题的研究以及大量的小群体研究

等。总之，“块模型”这个概念和方法已经得到了广泛的应用。

（一）块模型

１．块模型的定义

块模型的定义可以在三个层次上给出。首先给出描述性定义，然

后给出形式化定义。

定义
<

：一个块模型是由如下两项组成的：（
<

）把一个网络中的各

个行动者按照一定标准分成几个离散的子集，称这些子集为“位置”，也

可称之为‘聚类’、‘块’（
=@II)1?@A B O@GI*

，
<885

：
$;"

；
=V(*)

，
C&&1?@A

B C1)(J)1

，
<8E#

：
E#8

）；（
!

）考察每个位置之间是否存在关系。

这样看来，一个块模型就是一种模型，或者一种关于多元关系网络

的假设。它提供的信息是关于各个位置（而不是每个行动者）之间的关

系，因而研究的是网络的总体特点（
=V(*)

，
C&&1?@A B C1)(J)1

，
<8E#

：

<<E <$;

）。

定义
!

：一个块模型是把一个网络
Q

中的行动者分区成为各个位

置
C

<

，…，
C

!

，
C

C

，并且存在一个对应法则，它把行动者分到各个位置

之中，即如果行动者
(

处于位置
C

W

之中，则（(）L C

W

。我们利用
T

3>1

表征位置
C

W

和
C

>

在关系
K

1

上是否存在联系。如果存在联系，则
T

3>1

L <

，否则为
"

。

定义
$

：我们也可以根据影像矩阵（
(?@J) ?@*1(X

）
CL

｛
T

3>1

｝对块模

型进行定义。
C

是一个
C×C×R

的排列，其要素
T

3>1

的含义与上述相

同。整个矩阵
C

也是一个块模型。初始矩阵用常见的
J×J×R

多元关

系社群矩阵表示。可见，
C

是初始矩阵的简化矩阵。它包含两个成分：

对应法则（对各个行动者的位置进行指派）和矩阵 C

（给出各个位置

之间的关系的有无）。每个行动者被指派到并且只指派到一个位置

之中。

矩阵
C

中的各项都叫做“块”（
T>&'3

），每个“块”（即
T

3>1

）实际上对

应的是初始矩阵的一个子矩阵。如果某块为
<

，称之为
<

块；如果为

"

，称之为
"

块。

总之，一个块模型就是对一元关系或者多元关系（包括二值关系以
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及多值关系）网络的一种简化表示，它代表的是该网络的总体结构。每

个位置中的各个行动者都具有结构对等性。例如，位置
C

W

中的所有

行动者与
C

>

中的所有行动者之间的关系都类似。因此，块模型是在位

置层次上的研究，而不是在个体层次上的研究（
=@II)1?@A B O@GI*

，

<885

：
$85 $5"

；
CG1*

，
<8E#

：
8$ <!!

）。

２．块模型的构建

学者们提出许多方法构建块模型。这要涉及到两个步骤。第一步

是对行动者进行分区，即把各个行动者分到各个位置之中。常见的方

法是
6PQ6PR

以及层次聚类方法。第二步是根据一些标准确定各个

块的取值，即各个块是
<

块，还是
"

块。不同性质的关系采用的标准

是不同的。总的来说有
#

种标准：完全拟合、
"

块标准、
<

块标准、α

密度指标、最大值标准（适用于赋值数据）以及平均值标准（适用于赋值

数据）（
=@II)1?@A B O@GI*

，
<885

：
$8E 5"<

）。

前三个标准都是比较严格的，一般情况下用不上。确定
<

块还是

"

块的最常用的标准是α 密度指标，其中α是临界密度值，它指的可

以是整个网络的平均密度值。在对多个网络进行分析的时候，α也可

以是指各个网络的平均密度值。也就是说，α可以是一个，也可以是多

个。α还可以用行的平均值来代替。本文利用整个网络的平均密度值

表示α。

３．对结果的解释

对块模型分析结果的解释有如下三个层次。

（
<

）个体层次———利用个体的属性资料（如性别、年龄、社会地位

等）分析块模型的有效性，这是因为个体的属性往往与网络的结构关系

密切。

（
!

）位置层次———对各个位置进行描述性分析。要具体考察各个

位置之间如何发送和接收信息，如何关联的。这种描述性分析有助于

总结各个位置发送和接收信息的趋势。

对“子群”之间关系的研究借鉴了“点”之间的研究。在研究网络中

点的特点的时候，我们往往利用点入度和点出度，从而分出
5

类点：孤

立点、发送点、接收点和传递点（
-@1IU)A

，
<8:5

；
=@II)1?@A B O@GI*

，

<885

：
5<<

）。这种分类研究也适用于对网络位置的描述。

伯特（
CG1*

，
<8E#

：
8$ <!!

）对位置进行了分类研究。他首先区分了

·５·

法村社会支持网络的整体结构研究



两类位置：一类位置的成员接受关系；另一类位置的成员发送关系。其

次，他又对如下两类位置进行了区分：一类位置的成员之间的总关系的

一半以下针对自己位置的成员；另一类位置的成员之间的总关系的一

半以上针对自己位置的成员。这样，我们就可以确定哪些位置接受关

系，哪些位置发送关系；哪些位置内部关系紧密，哪些位置内部关系不

紧密。从而产生了与上述类似的
5

种分类：孤立位置，其成员与外界没

有任何联系；谄媚位置（
I+'&YV@A*I

），其成员与其它位置的成员之间的

关系比与自己成员之间的关系多，并且没有接收到多少外来的关系；经

纪人位置（
T1&3)1I

）的成员既发送也接受外部关系，其内部成员之间的

联系比较少；首属位置（
Y1(?@1+

）的成员既接受来自外部成员的关系，

也有来自自身成员的关系。

瓦瑟曼等人（
=@II)1?@A B O@GI*

，
<885

：
5<$

）指出，在考察关系的时

候，我们也要分析各个位置的规模。例如，假设我们分析来自位置
C

W

的各个成员的关系，如果其中有
J

3

个行动者，那么
C

W

内部可能具有

的关系总数为
J

3

（
J

3

－<

）个，在总体中含有
J

个行动者，因此，
C

W

位置

各个成员的所有可能的关系有
J

3

（
J－<

）个。这样，我们可以期待一个

位置的总关系的期望比例为［
J

3

（
J

3

－<

）］
Z

［
J

3

（
J－<

）］
L

（
J

3

－<

）
Z

（
J－

<

）。我们可以利用这个比例作为评价位置内部关系趋势的指标。

下表给出
5

种位置分类，它基于位置内部以及位置之间的关系。

　 　　　表 "

：四种位置类型

位置内部的关系比例
位置接收到的关系比例

较小 较大

≥（J 3－<

）
Z

（
J－<

） 孤立者位置 首属人位置

≤（J 3－<

）
Z

（
J－<

） 谄媚人位置 经纪人位置

　　当然，上述 5

类位置标签也依赖于关系的内容。如果关系是“负面

性的”（如‘不喜欢’等），那么首属人位置最好解释为“受蔑视者”、“替罪

羊”等。

（
$

）整体层次———利用影像矩阵（
(?@J) ?@*1(X

）对总体的块进行

描述。

最简单的情况是对
!

位置块模型的影像矩阵分析。怀特等人

（
=V(*)

，
C&&1?@A B C1)(J)1

，
<8E#

）等人指出，对于最简单的块模型，即
!

位置块模型来说，其可能存在的状态有
!

5

L <#

种。由于某些块相互

·６·
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同构，因而实际上有
<"

类各不相同的块模型，并且大多数块模型都有

明确的解释性意义（同上：
5!<

）。

对于
$

位置模型来说，可能存在
!

8

L ;<!

种排列矩阵。
5

位置可

能有
!

<#种排列矩阵。这时候我们不可能进行全盘分析，只能选择一些

‘理想’的矩阵进行分析。例如，我们可以选择‘凝聚性子群’、‘中心 边

缘’以及‘中心化’、‘传递性’等结构进行分析。

对多元影像矩阵的分析是比较困难的。较好的方法是比较各个影

像矩阵，例如可以分析关系的重叠性（考察影像矩阵是否类似），分析关

系的交换性、互惠性。如果两个矩阵相互为转置矩阵，则出现关系的互

惠性。对块模型的操作化研究要利用
6PQ6PR

方法和程序。

（二）ＣＯＮＣＯＲ方法

6PQ6PR

是一种迭代相关收敛法（
'&A0)1J)A* '&11)>@*(&AI

或者

'&A0)1J)A') &[ (*)1@*)U '&11)>@*(&A

）。它基于如下事实：如果对一个矩阵

中的各个行（或者列）之间的相关系数进行的重复计算（当该矩阵包含

此前计算的相关系数的时候），最终产生的将是一个仅仅由
<

和
<

组

成的相关系数矩阵。进一步说，我们可以据此把所要计算的一些项目

分为两类：相关系数分别为
<

和
<

的两类。这个现象最初是于
<8E"

年代分别由两个研究小组独立发现的。

具体地说，
6PQ6PR

程序开始于一个矩阵（或者一组矩阵）。首先

计算矩阵的各个行（或者各个列）之间的相关系数，得到一个相关系数

矩阵（
6

<

）。如前所述，这些相关系数只是表征结构对等性的一种可能

的测度。
6PQ6PR

算法的特点是，它把系数矩阵
6

<

作为输入矩阵，继

续计算此矩阵的各个行或者各个列之间的相关系数。也就是说，要计

算第一个系数矩阵
6

<

的各个行（或者各个列）之间的相关系数，得到的

各个“相关系数的相关系数”将构成又一个新的系数矩阵
6

!

，然后继续

依次计算。最后得到的是“相关系数的相关系数的相关系数的…矩

阵”。

这种迭代过程似乎可以无限计算下去。实际上，经过许多次迭代

之后，最后的矩阵中的相关系数值不是
<

就是
<

。假设最终的系数矩

阵为
6

*

（经过
*

次迭代），其中的取值将都是
<

或者
<

。另外，我们可以

对该矩阵的各个行和列同时进行置换，从而可以分区和简化为如下

形式：

·７·

法村社会支持网络的整体结构研究



\ < <

< \ <

这样就达到了对所对应的各个行动者进行分区（此表分为两个区，即两

个位置），从而简约数据的目的。除此方法之外，我们也可以利用层次

聚类对各个行动者进行分类，也可以利用多维量表（
-9%

）方法对分区

进行图像化的表征。利用多种方法对同一个矩阵进行分析可以达到相

互补充的目的。

一个网络可以有多个位置，分为多个区，并且每个区本身还可以细

分。这也可以利用
6PQ6PR

对每个子矩阵进行同样的分区操作而得

到多个分区。分区越细致，各个区中的行动者就越少。

这就存在一个问题，一个网络应该进行多少次分区？对此没有定

论。但是，一般认为，如果经过分区之后，一个区中只有
$

个或者更少

的行动者，分区的效果就不好，因此，在最后的结果中，每个区中的行动

者最好大于
$

个。

经过多次迭代计算之后，
6PQ6PR

利用树形图（
*1))U(@J1@? 或者

U)AU1&J1@?

）表达各个位置之间的结构对等性程度，并且标记出各个位

置拥有的网络成员。

6PQ6PR

也可以直接分析多元关系数据以及赋值关系矩阵，只是

我们要记住，
6PQ6PR

的分析对象是相关系数矩阵
6

<

，它包含的是皮

尔森积距系数，这种系数用来测量各对行动者之间的相似性。至于

6PQ6PR

在“分区”的时候存在的问题请参见瓦瑟曼和法奥斯特的相

关论述（同上，
<885

：
$EE $:"

）。

需要指出的是，上述程序并不能直接给出支持网络中有多少个

“块”，它需要几个步骤。首先根据皮尔逊乘积距相关系数找出矩阵中

有多少个‘位置’，然后根据密度表及某种标准（共有
#

种，我们将选择

其中的一种），确定各个‘位置’是
"

块，还是
<

块（同上：
$85 5!5

）。

从而给出具有高度概括性的‘影像矩阵’，最后画出简化图。

三、数据分析的结果

本文 对数据的分析利用的是社会网 络 分 析 软 件
]6^Q/H

（
C&1J@**(

，
/0)1)** B O1))?@A

，
!""!

）。首先计算出在“帮工”上存在多
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少个子群（位置），在计算的时候程序直接给出各个位置之间的密度表，

然后手工绘出影像矩阵，最后绘出其简化图，如下所示：

;

有几户家庭“雇工”打场，还有几户家庭不种地，在分析的时候没有考虑他们，只分析其余
8#

户家庭。

表
#

：
$%

户家庭帮工关系网络的密度矩阵表５ 　

9)AI(*+ -@*1(X

< ! $ 5

< ".$E" "."8! "."!" "."$E

! "."88 ".$:: "."!8 "."E$

$ "."<E "."!; ".$"< "."$5

5 "."$< ".<"$ ".<<! ".!::

RISG@1)U L ".<#<

　　子群分组情况如下（每个数字代表家庭号码）：

第一子群的成员有：

< ! $ 5 ; # E : 8 $5 $; $" $E $: :< !: #; E: :;

!# !$ ;" !8 5E 5< E< :8

第二个子群的成员有：

$8 !! <! <8 !E #5 5: $< !< <" ## 58 ;< 5# 5; 8< !" :! 55

<$ <5 E8 << #E EE

第三个子群的成员有：

:5 E! <; 5! ;E :: $! #" E# ;# #$ E" :# <: E$ #: #8 ;: ;8

8# #< E5 E; 85 <E $$ ;; :$ :E 5$ 8; 8$

第四个子群的成员有：

<# :" ;5 ;! #! $# !; 8! 8" 5" ;$ !5

　　如果说利用密度系数还不足以清楚而形象地刻画村民们的相互帮

工情况，我们还可以利用影像矩阵和简化图来表示。建构影像矩阵的

标准有上述
#

个，由于这个密度矩阵中不存在
<

和
"

，因此，我们不能利

用
"

块标准和
<

块标准，而利用α标准（α的值可以有多种取法，笔者

用整个网络的平均密度作为标准）。首先计算出来整个网络的密度为

".<!EE

。然后，把密度表中的各个系数与此数进行比较，大于此数的值

替换成
<

，小于此数的值替换成
"

。这样，我们就得到帮工关系的影像

矩阵如下：

·９·

法村社会支持网络的整体结构研究



表
&

：
$%

户家庭帮工关系的影像矩阵表　　　　　　

< ! $ 5

< < " " "

! " < " "

$ " " < "

5 " " " <

　　我们得到的完全是一个对角线矩阵，恰好验证了上述假设，并且可

以进一步得到如下结论：总的来说，尽管帮工关系涉及到
8#

个家庭之

多，但是，村民们的帮工网络分为
5

个子群（
IGTJ1&GY

），并且完全是自

反性的（
I)>[1)[>)X(0)）。其简化图也非常简单，表示如下：

图
!

：
$%

户家庭的帮工关系简化图

　　图中的每一个“点”代表一个子群，每个点上面的带箭头的小圆圈，

表示关系从该点“发出”，又回到本点。该简化图清楚地表明，在帮工问

题上，村民们之间表现出明显的“帮派”性。也就是说，“帮工”存在于子

群的成员内部，每个子群的成员之间相互帮工，而各个子群之间则不相

互帮助。但是，这不否认有其他方面的交往，例如在情感、资金方面。

　　在第一子群中包含 !#

户家庭，而村民在打场的时候平均需要帮工

<5

个左右。也就是说，上述
!#

户家庭之间不能都相互帮助，这里还存

在子群性，可以进一步分析子群的子群性。这里只针对前两个子群进

行分析，得到如下简化图：

图
"

：帮工关系第一子群的简化图 图
#

：帮工关系网络第二个子群的简化图
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　　在图 !

中，子 子群
5

不但自身成员相互帮助，而且得到了子 子群

<

和子 子群
!

的帮工，子 子群
$

则不那么受“欢迎”，其自身成员相互

帮助，但是不帮助他人，也没有得到他人的帮工。在图
$

中，第一个子

子群相当于表
!

中“谄媚者”的位置（
=@II)1?@A B O@GI*

，
<885

：
$8E

），因

为，总的来说，其成员不相互帮助，反而帮助其他子群的成员。对其他

子 子群之间帮工情况的解释也很容易，此处不再赘述。

四、小结与讨论

如果认为社会结构是在社会行动者之间实存或者潜在的关系模式

（刘军，
!""5

），那么如何从总体上揭示关系模式，块模型无疑是可以利

用的方法。实际上，只要数据矩阵是关于整体中各个行动者之间关系

的数据，我们就可以根据块模型找出其整体结构，因为块模型揭示的是

各个子群之间的关系，这是它的独特之处。例如，研究发现，对法村的

“亲友关系”网络的分析也得到类似的结果，“亲友关系网”也有
5

个

帮派。

从量化的角度上讲，块模型也是对“差序格局”的深化和补充。如

果说“差序格局”表达了乡土社会中以家庭为中心的网络结构的话，那

么我们也可以说，以“大型企业”为中心产业集群网，以“名牌高校”为中

心的高校联络网，或者以“大城市”为中心的经济辐射网等都是差序格

局式的“个体中心网”。就本研究来说，在图
!

中，作为一个子群体，子

子群
5

得到了子 子群
<

和子 子群
!

的帮工。因此，可以把子 子群
5

看成是该网络的核心，进而也可以把该整体网络看成是一个以子 子群

5

为核心的个体网络，这就是该网络的“差序格局”。因此，在笔者看

来，差序格局中的“中心者”不仅可以是家庭，还可以是任何其他社会行

动者。

个体网固然重要，整体网也不可忽视，因为社会行动者的行动要受

到网络的社群性的影响，这一点充分地体现在本研究中。无论是图
<

、

图
!

，还是图
$

，反映的都是网络的整体结构，也可以说反映了网络的社

群性。当然，不同内容的整体网会表现出不同的结构，其中有的整体结

构是没有中心的，有的则有中心。

块模型方法具有广泛的应用价值，它已经应用到很多研究领域之

中。例如，可用该方法研究一个班级、一个政治组织、经济组织或者社
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会组织中的权力分派现象，研究国际关系网络中的层次结构等等。这

是通常的统计方法所不能做到的。

最后需要指出的是，本文利用块模型分析的是单一关系网络，实际

上，块模型的提出主要针对的是“多元关系网络”，也就是说，我们可以

把“帮工关系”、“亲友关系”等同时纳入分析模型之中，从而揭示出多种

关系网络中存在的整体结构，这也是块模型的独到之处。
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